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L^urée 1H 30 SRns Documents 


' 1 RK> v vi ) un repère orthonormé direct et S le 5û iw h * 

' ■' ' ■ Muesj^r l ■ « !.. i " X * e SOlrde ho ™>l*"* défini en coordonnées 

1 Qétermm ° ' 10 < * < ^ 6 € î 0 ^] et r e 10 ^ 1 - 
, eMa P05lt,0n centré d J inertie G de S, 

Crm * nef paf sa matrice dans la base (ï,ÿ,F) 



11 -Soi R 0 fOjc ft y 0 ,2 0 } un repère galileen, \Oz c ) étant la verticale descendante. 

Soit (T) une tige rectiligne , de section et de masse rvéjdïEeabje . tourne dans le plan {O^yd 
auteur ce l'axe (02 c ) V<* vertkate descendante], Le point O est un point commun à yO,^,ÿ,i : .. et 

?■ a tige t avec une vitesse angulaire CO constante. Soit R-n 0 ,x~ ir y i,Zo) ie repère orthonormé dire ci 
.te â la tige {T^ l J axe (O^J étant porté par la tige (T) k 

On oose [xq , ££* Cèt et ,|-gic- 

Soi- D' un disque plein, homogène, de masse M de centre G et de rayon R,glisse et tourne 
33 r raODOrt à la tige (T) de façon que G reste sur (T) et que le mouvement de rotation ou disque l 

sert ' de fGS soit 1e plus général. d . révo i ut ion du 

5-s, G.i.t z) le repère orthonormé direct hé au disque (O), iGz, « tan ■ 

_a position du disque (D) étant repérée dans MOAWtJ P ar ’ _ 

qç= pf, et par les trois angles d’Euler habituels ; 

- “ - t- R (G ïï V 7 'il -► R .(G, U ,v\',Z) 

RWO.Xuÿi^e) R}tü,W/V,zoi 

; . Déterminer la vitesse de G en mouvement par rapport à 

2 . Donner le vecteur rotation S(D(u,w,z) M à R. S (0 *§ «fW» 
j Déterminer par leurs composantes dans P 

; „: „~Mt.MM«M•»»*** 
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